Anbieter Balancer

Firmenname ‘ StraBe ‘ PLZ/Ort ‘ Telefon ‘ Mail ‘ Webadresse ‘ Kennziffer

‘ Fax
Certex Lifting & Service GrbH Hansaallee 321, Halle 23 | 40549 Disseldorf 02116700921 02116700949 stefanie. beyel@certex.de
ihs Industrie Handling + Fordersysteme GmbH | Obere Hommeswiese 6-8 | 57258 Freudenberg 027341436690 02734/436699 info@ihs-handling.de www.ihs-handling.de
Kolibri-Systemtechnik Frielinghauser Str.5 59071 Hamm 02381/8767630 02381/983115 Info@Kolibri-Systemtechnik.de www.Kolibri-Systemtechnik.de

Lissmac Maschinenbau GmbH 88410 Bad Wurzach 07564/307-0 07564/307-500
Rinke Druckluft GmbH In den Wieden 3 34355 Staufenberg 05543/30379-0 05543/30379-20 rinke@rinke-druckluft.de www.rinke-druckluft.de

Zeilhofer Handhabungstechnik GmbH & Co. KG | LeiBstraBe 1 83620 Feldkirchen-Westerham | 08063/809790 08063/1062 info@zeilhofer-handhabung.de www.zeilhofer-handhabung.de @Kennziffer 268




Marktiibersicht Balancer 2011

Anbieter Modell 1. Steuerungsprinzip 2. Balancertyp 3. Antriebsart 4. Tragersystem (horizontale Bewegung) Sonstiges

it zur Automatisierung

vorhanden / nicht vorhanden)

pneumatischer g Balancer mit
Seil-/Riemenbalancer 77
Parallelogramm-Balancer Vertikalfiihrung

Schienensystem Schwenk-Knickarm | Parallelogrammarm | Kranausleger
(ohne Arm) (Knickarm) (Knickarm) (starrer Arm)
e

automatische Lasterkennung
Vorwahlsteuerung (Last / Leer)
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Ctex | | e | | e /. |/ e . | | e | e | | | e | 10150 | 6008000 | | nichtvohanden _

Auf-/Absteuerung
elektrisch / elektro
von/ bis in Millimeter)
Hubgeschwindigkeit

pneumatisch
Arbeitsradius
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ihs handling GmbH MOVOARM MA ° ° ° ° ° ° 0-100 350-1.800 500 nicht vorhanden
MOVOARM MB ° ° ° ° ° 50-600 550-3.700 500 nicht vorhanden
MOVOARM MZ ° ° ° ° ° ° 0-200 450-3.400 500 nicht vorhanden
MOVOARM MSK ° ° ° ° ° 0-75 300-3.000 500 nicht vorhanden
MOVOARM KSL ° ° ° ° ° ° ° 0-120 350-5.000 500 nicht vorhanden
MOVOARM SPR ° ° ° ° ° ° ° 0-250 550-6.000 500 vorhanden
MOVOBALANCER ° ° ° ° ° ° 0-200 250 vorhanden
MOVOLIFT ME ° ° ° ° 0-750 250 vorhanden
MOVOSTORE MS ° ° ° ° 0-250 250 vorhanden
MOVORAIL ° 0-2000 vorhanden
MOVOWIRE ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0-150 250 nicht vorhanden
MOVOSPEED ° ° ° ° ° ° ° 0-160 1000 nicht vorhanden

Kolibri Systemtechnik GmbH El-Bow 60 ° ° ° ° ° ° 0-60 500-3.000 einstellbar mdéglich
El-Bow 150 ° ° ° ° ° [ 0-150 500-2.200 einstellbar méglich
El-Bow 600 h ° ° ° ° ° 0-600 500-1.800 einstellbar maéglich
Skyline 60 (Doppelseil) ° ° ° o(2) ° ° ° 0-60 einstellbar nicht vorhanden
Skyline 120 (Doppelseil) ° ° ° e(2) ° ) ° 0-120 einstellbar nicht vorhanden
1-Go 60 ° ° ) ° ° ° 0-60 einstellbar vorhanden
I-Go 200 ° ° ° ° ° ° ° 0-200 einstellbar vorhanden
1-Go 150 KN ° ° ° ° ° ° 0-120 500-3.000 einstellbar vorhanden
I-Go 150 p ° ° ° ° ° 0-150 einstellbar vorhanden
I-Go 150 e ° ° ° ° ° 0-150 einstellbar vorhanden
1-Go 400 e ° ° ° ° ° 0-400 einstellbar vorhanden
1-Go 650 e ° ° ° ° ° 0-650 einstellbar vorhanden
|-BOW 150 ° ° ° ° ° 0-150 Mobil einstellbar vorhanden
I-Log p (Regalbediengerét) ° ° ° ° ° 0-120 0-1500 einstellbar vorhanden
I-Log e (Regalbediengerat) ° [ [ ° ° 0-400 0-1.500 einstellbar vorhanden
|-Go Mob 150 ° ° ° ° ° 0-150 Mobil einstellbar nicht vorhanden
Vakuumschlauchheber ° ° 0-150 einstellbar nicht vorhanden
Elektrokettenziige ° [ 0-500 einstellbar nicht vorhanden
Séulenschwenkkréne ° ° 50-500. 0-6.000 nicht vorhanden
Leichtlaufschienensysteme ° 0-1.200 unbegrenzt nicht vorhanden




Marktiibersicht Balancer 2011

Anbieter Modell 1. Steuerungsprinzip 2. Balancertyp 3. Antriebsart 4. Tragersystem (horizontale Bewegung) Sonstiges

pneumatischer o Balancer mit
Seil-/Riemenbalancer e
Parallelogramm-Balancer Vertikalfiihrung

Schienensystem Schwenk-Knickarm | Parallelogrammarm | Kranausleger
(ohne Arm) (Knickarm) (Knickarm) (SEEY )

von/ bis in Millimeter)

ubgeschwindigkeit
(Millimeter pro Sekunde)

raglast
(von/ bis in Kilogramm)

automatische Lasterkennung
Vorwahlsteuerung (Last / Leer)
Méglichkeit zur Automatisierung
vorhanden / nicht vorhanden)

Auf-/Absteuerung
elektrisch / elektronisch

pneumatisch
Arbeitsradius

Lissmac Posmat | e | e | e | e | | e | e | e | e e | | e | <6000 | 2000340 | 030mmin_ | e
sellit/poserk | | | | | e | | | e /| /| | | | | 0%wmn |

Rinke Druckluft GmbH et | e | L/ e | e | e | e | . | e | e | e | o060 | 0300 | 50 | vohanden
ow | e | e I/ e | e | e | e | . e 0 o0 | 500 | vorhanden
A | e | e /| e | | e | | ./ | e | e | | 030 | 0400 | 500 |  vorhanden

VESA GmbH KMo | e | e | e | e 0 e | e || 1025 | 2504000 | 500 | nichtvorhanden
e | e | e | e | | e | | e | e | e e | | | w0160 | 2504000 | 50 | nichtvorhanden
MM | e | e | e | | | e | e | e | e | | | ws0 | | 500 | nihtvorhanden

Zeilhofer Handhabungstechnik A5 | e | e | e | | e | e | | e | . e | | e | 05 | 10004000 | 15 |  vorhanden
Aefo | e | e | e | |/ e | e | | e ! | e | | e | o0 | 1003000 | 150 |  vorhanden
Aelsss | e | e | e | | e | e | | e | e 0 | | o5 | 10004000 | 150 |  vorhanden
AetsiO | e | e | e | | e | e | | e | e 0 | | o0 | 100300 | 150 |  vorhanden
Mg | e | e | e | e .\ 0 0 | e I e I | e | | o8 | 1800350 | 130 | vohenden
M0 | e | e | e | e 0 0 | e I e | e | | o000 | 180400 | 100 |  vorhanden
Miws20 | e | e | e | e |\ 0 0 | e I e | e | | o020 | 1804000 | 8 | vohenden
M0 | e | e | e | e 0 | e I e | e | | o030 | 180400 | 70 | vohanden
Miwss0 | e | e | e | e |\ 0 0 | e I e | e | | o040 | 1800400 | 60 | vorhanden
Zlnert0 | e | e | e | .\ 0 0 | e I e 0 | om0 | | 150 | vohenden
Zlner20 | e | e | e | |\ 0 0 | e I e 0 | o0 | | 100 | vohanden
Zlned0 | e | e | e | .\ 0 | e | e | e 0 oo | | 70 | vohenden
ozt | e | e | e | 0 | e | e | e I 0 0 [ oe0 [ [ 50 | vohanden |




